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ه صورت  ارتعاش به نوعی از حرکت در سیستم های دورانی ودینامیکی گفته می شود که ب: ارتعاش 

.نوسانی بوده ودر یک سیکل تکرار می شود



:ویژگی هاوپارامترهای حرکت ارتعاشی 

(Amplitude)دامنه-1

(Frequency)فرکانس-2

(Velocity)سرعت-3

(Acceleration)شتاب-4

(Displacment)میزان جابجایی-5

(Phase difference angle)اختلاف فازفازوزاویه -6



:حرکت ارتعاشی بر اساس درک هر فرد

حرکت ارتعاشی آهسته وقابل دیدن-1

حرکت ارتعاشی غیر مرئی اما قابل لمس-2

حرکت ارتعاشی غیر مرئی وغیر قابل لمس اما قابل شنیدن به عنوان صدای غیر عادی-3



ری فوریه یا ارتعاش موتورهای الکتریکی معمولا ترکیبی از چند سیگنال می باشدکه جهت تحلیل آن از بسط س

.استفاده می نماییمFFTتحلیل 





Low frequency

Medium frequency

High frequency





ارتعاشات هنگامی که یک ماشین به طور غیرعادی کار می کند، به عنوان مثال به دلیل عدم تعادل یا آسیب یاتاقان،

.قابل تشخیص است FFTمختلفی ایجاد می کند که با استفاده از



:پارامترهای مورد سنجش در تست ارتعاش

(Velocity)سرعت-1

(Acceleration)شتاب-2

(Displacment)جابجاییمیزان -3



Low frequency High frequency

Constant



:نکات ودستور العمل های انتخاب موقعیت محل سنسور دستگاه تست ارتعاش

نصب سنسور در روی خط مرکزی محوری شفت-1

اندازه گیری در روی محور افقی بلبرینگ ویاتاقان-2

اندازه گیری در روی محور عمودی بلبرینگ ویاتاقان-3

حداقل تاثیر از شرایط خارجی-4

حداکثر تاثیر پذیری به شرایط غیر طبیعی-5

(تلرانس سیستم)حداقل تضیف سیگنال اندازه گیری شده-6







:سیستم پایش وضعیت تست ارتعاش به دوصورت زیر انجام می شود

پایش وضعیت آفلاین-1

پایش وضعیت آنلاین-2



ارتعاشتست در موتورهای الکتریکی قابل تشخیص با تجزیه و تحلیل عیوب متداول



:می شود، اقدامات زیر توصیه شودهنگامی که عدم تعادل در موتور الکتریکی تشخیص داده  :

....(تاریخ،نوع الکتروموتور،تعویض و)مرور چک لیست تعمییر ونگه داری*

بررسی کوپلینک وفن خنک کننده*

بررسی داخلی تغییر شکل رتوروشفت محور*

(هم محوری)انجام مجدد کالیبراسیون موتوروشفت الایمنت*









Class  1: P<15Kw
Class 2 :15Kw<P<75Kw
Class 3 :75Kw<P<300KW
Class 4 : 300Kw<P 

Velocity Test





،بیرینگ  دستگاه تست ارتعاش وتست سریع بلبرینگ
کی  ویاتاقان الکتروموتورها وسیستم های دوار مکانی

بدون نیاز به باز نمودن سیستم


















